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	8. اهداف المقرر

	· بناء الطالب علميا وتأهيله لفهم تطبيقات مادة السيطرة الرقمية في بعض المجالات العلمية والهندسية لاسيما التطبيقات الكهربائية والميكانيكية.
· بناء وإعداد الطالب نفسيا ليقوم بدوره كمهندس يعتمد عليه في هذا المجال.
· حث الطالب على الإبداع والتفكير في مشاريع التخصص ومواكبة التطور الحاصل في هذا المجال من ناحية أساس السيطرة الرقمية في انظمة العمل الهندسي.
· التعرف على انواع السيطرة الرقمية وبعض تطبيقاتها العملية
	


اهداف المادة الدراسية

	9. استراتيجيات التعليم والتعلم 

	1-الكتاب المنهجي وكذلك المحاضرات وحل المسائل الرياضية.
2-المكتبة العلمية.
3-وسائل العرض المرئية (data show) باستخدام برنامج البور بوينت او عرض ملفات (بي دي اف) لتوضيح مفردات المحاضرة والرسوم والاشكال.
4-مواقع تعليمية مفيدة في الشبكة الدولية(الانترنيت).
5-يقوم التدريسي بإلقاء محاضرات تفصيلية نظرية وتتم مشاركة الطلبة خلال المحاضرة بحل بعض المشاكل الهندسية.
6-اعتماد أسلوب الواجبات البيتية لحل التمارين من قبل الطلبة.   
7- يقوم التدريسي بالإلمام بالمفاهيم الاساسية لتقنيات السيطرة الهندسية وتطبيقاتها العلمية مما يعزز طريقة التعلم والتعليم.
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	11.  تقيم المقرر

	توزيع الدرجة من 100 على وفق المهام المكلف بها الطالب مثل التحضير اليومي و الامتحانات اليومية و الشفوية و الشهرية و التحريرية و التقارير ....ألخ 
· الحضور + الكوز =10%
· الامتحان الشهري =30%
· المختبر العملي =10%
· الامتحان النهائي =50%
· المجموع النهائي =100%

	12. مصادر التعلم والتدريس 

	1ـ الكتب المقررة المطلوبة 
	
 
1.Modern Control Engineering, (5th Edition) By: Katsuhiko Ogata. Mechanical Engineering, University of Minnesota





	2ـ المراجع الرئيسية (المصادر)  
	
2.Control Systems Engineering, (6th Edition) By: Norman S. Nise. Electrical and Computer Engineering Department at California State Polytechnic University

	اـ الكتب والمراجع التي يوصى بها ( المجلات العلمية , التقارير ,....  )
	-	Internet files.
-	جميع المجلات العلمية الرصينة و المواقع التي لها علاقة بالمفهوم الواسع للسيطرة الهندسية

	ب ـ المراجع الالكترونية, مواقع الانترنيت ....
	متابعة المواقع الالكترونية العلمية للاطلاع على المستجدات الحديثة بالمادة المقررة لطلاب المرحلة الخامسة.
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